Vertikalni trojuhelnik

deg
3600

m=1 mm=0.001-m sek =

Vstupni hodnoty

stanovisko A

9 2
z =176+ — +——|-de
AGPS ( 60 3600) &
48 34
Zap = |89+ —+——|de
AB ( 60 3600) &

SAB = 27.4512m

VP = 1.64Im
Vypocet:

Vypocet zékladnice
dAB = SAB‘Sin(ZAB)

daB
. tan(zBlGPS) +(vPg 1‘ vPy)
tan(zGps) ) tan(zpps)

5| = 109.04-m

1

h, = H + VP + 5 ——mm—
1 5001 A 1

tal’l(ZAGps)

h = 378.6396-m

Kontrola pomoci pfimo mérenych délek

hly = Hspgy + VPA + sAGps cos(2aGps)

hl, =378.6382'm

Oprava ze §irky signalu r:= 0.3810m
1
r—-F
tan(ZAGPS)
ol =0.094-m
hy :=h; — ol =378.546-m

ol =

vysSka antény v, := 0.101m

redukce z horniho okraje antény na ARP

hy:=hy —vp = VHoARP

stanovisko B

53 38
z =178+ — +——|de
BGPS ( 60 3600) £

90+ 2+ 92 )4
IpA = — + —— |-de
BA 60 | 3600, °

SBA = 27.4511m

VPB = 1.730m

dBA = SBA’ sin(zBA)

1

h, = 378.6396-m

h2y = Hs(g; + VPp + spgps cos(zpGps)

h2, =378.6379-m

1
r.—
tan(ZBGps)
02 =0.075-m
h2 = h2 — 02 =7378.565-m

02 :=

VHOARP = 0.0381m

tan(ZBGps)

Priloha E.4



hy =378.407-m

Rozbor presnosti:

stfedni chyba méfeného Uhlu v 1. poloze dalekohledu

07 = 0.5-sek

stfedni chyba méfeného Uhlu ve dvou polohach dalekohledu ve 3 skupinach

oz
Oy = ——
Zsk \/E\/E

stfedni chyba mérfené délky:

2mm + 2 dan
a = mm mm-—
DAB 1000

ODAB = 2.1-mm

O7sk = 0.3-sek

_ A i
d tal“(ZBGPS) 1
O Ahi = +dap |
dd AB 1 B tan(ZBGPS)
tan(z AGPS) tan(ZBGPS)
D |
d tal“(ZBGPS) 1
+ +dap |
dzAGps L tan(zpps)
. an(zzgps)  tan(zpGps)
| _ s
d tal“(ZBGPS) 1
+ +daB |
dzgGps 1 _ tan(zgpg)
$ i ! tan(z AGPS) tan(ZBGPS)

‘O7sk



