Horizontalni trojihelnik s obecnou zakladnou a s pfimym mérenim

délek

deg
3600

m=1 mm=0.001-m sek =

Vstupni hodnoty

stanovisko A

31 34
zZ =75+ — +——|-de
AGPS ( 60 3600) &

SAGPS = 109.114m

VPA = 1.251m

Vypocet:

hy = Hsgo + VPA + SAGPS ©05(2AGps)
h =378.6388-m

Oprava ze §itky signalu

r:= 0.3810m
1

r—
tan(ZAGps)
ol =0.098-m

ol =

hl = hl — 01 =378.540-m
vysSka antény v, :=0.101m

redukce z horniho okraje antény na ARP

hy:=hy = v = VHoARP

hl =378.401-m
h{ +h
1 2
h:=
2
h =378.420-m

Rozbor presnosti:

stanovisko B

81 + 47 + 36 d
z = — + —— |-de
BGPS 60 3600) ¢

VPB = 3.742m

hy := Hs) + VPg + sgGgps cos(2pGps)

h, =378.6324'm

1
02:=r

. tan(ZBGps)
02 =0.055-m

h2 = h2 —02=378.577-m

VHOARP = 0.0381m

hy :=hy = Vvp = VHoARP

h, =378.438-m

stfedni chyba méfeného thlu v 1. poloze dalekohledu o, := 0.5-sek

stfedni chyba méfeného Uhlu ve dvou polohach dalekohledu ve 3 skupinach

oz
9Zsk = \/5\/5 oy = 0.3-sek

stfedni chyba méfené délky:

Priloha E.2



stfedni chyba prevysSeni

2 2 2 . 2 2
O Ahi = \/ cos(zagps) “osaGps * (sagps) sin(zagps) (ozsk)

O'Ahi = (0.6-mm



