Trigonometrické urceni pi‘evySeni - kombinaci
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Vstupni hodnoty
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Vypocet:
VP5001 = 1.5m

das001 = SA5001°510(2A5001)

Hp = Hs01 + VP5001 + das5001°

Hp =375.5844-m

hy:=H, +d —1
1~ YA AGPS’

tan(ZAGps)

h =378.6353-m

Oprava ze §itky signalu

r:= 0.3810m

ol =0.034-m
hl = hl —ol = 378602m

vySka antény v, := 0.101m

dAGPS = SAGPS SiN(ZAGPS)

1

tan(360deg - ZASOOI)

redukce z horniho okraje antény na ARP VHoARP = 0-0381m

hy:=hy —vp = VHoARP

hy =378.462m

Rozbor presnosti:

stfedni chyba méfeného Uhlu v 1.

stfedni chyba méfeného Uhlu ve dvou polohach dalekohledu ve 3 skupinach

oz
9Zsk = \/5\/3 Oz = 0.2 sek

stfedni chyba méfené délky:

poloze dalekohledu o, := 0.5-sek

Pfiloha E.3
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